
2026 Japan International Welding Show

自ら移動し

自動でツールを持ち替えて

1台で複数役をこなす

自走ロボット

ヴィヴァーチェ
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工場自動化における現場の課題

⚫ 荷物・ロボットを置く場所を十分に確保できない

⚫ 複数工程を自動化する莫大な設備投資ができない

ダイヘンの自走ロボット が解決します！
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搬送ロボット

協働ロボット

さまざまなツール

全方向移動

（自社製）

（自社製）

ダイヘンの新たなロボット

自走ロボット
ツールチェンジャー

システム全体の一体設計
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特 徴

ドッキング機構

電気・エア

多機能ステーション

自走ロボットVIVACEの特徴

⚫ 安全柵無しで複数の作業場所へ

自律移動し、作業可能

⚫ ツールチェンジャー等との組み合わせに

より、1台で複数役を実現

ヴィヴァーチェ

高速位置決めにより、生産性を向上

電気・エアを供給でき、常時稼働が可能

⚫ 多機能ステーションとのドッキングで、

高速位置決め
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ブース正面

搬入出・搬送・溶接・研磨・検査 の5役分の作業を実施

実演：1台5役の自動化をVIVACEのみで実現

ハンドで溶接ワークの取出
検査後ワークを所定位置へ
配置

1 搬入出

取出した溶接ワークを
把持したまま全方向移動

2 搬送

トーチにツールチェンジ
して実溶接を実施

3 溶接

溶接ビードを研磨し、
ビードが削れているか
センサで検査

4 研磨 / 5 検査
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ダイヘンの自走ロボット が、

お客様の工場自動化を後押しいたします
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