
自ら移動し自動でツールを持ち替えて １台で複数役をこなす

1台複数役（搬入出･搬送･溶接･研磨･検査）
● アーム先端のツールの交換で複数工程を1 台で自動化 
● ロボット導入台数を抑え、コスト削減と省スペース化に貢献

高精度・高速ドッキング
● 独自機構により、カメラなしで高精度位置決め
● 高速位置決めにより、生産性を向上　

ドッキング時に電気・エア供給
● 多機能ステーションから電気・エア供給
● 作業しながら充電し、常時稼働を実現
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