
自主移动自动换工具，一机多能

一台设备即可完成多种任务
● 只需更换机械臂末端执行器，即可通过单台设备自动执行多种工艺 
● 减少所需机器人数量，从而降低成本并节省空间

快速、高精度的对接
● 专有机构可在无需摄像头的情况下实现高精度定位
● 高速定位提高了生产效率

对接站同时提供气源和电源
● 由多功能工作站提供电源和气源
● 支持边充电边连续运行 

自主移动机器人：


